






























GLAVA I 

KRIVE I POVRŠI 

Kriva L u prostoru se zadaje parametarski na sledeći način: 

{

X = x(t) 
L : y = y(t) , t E I, 

z = z(t) 
(1) 

(skalami oblik), ili 

L : r(t) =; (x (t) , y(t), z(t)) , t E I (1') 

(vektorski oblik), gde je I e R interval u širem smislu (otvoren, zatvoren, 
poluotvoren, konačan ili beskonačan), a funkcije x(t), y(t), z(t) neprekidne, 
diferencijabilne ili neprekidno-diferencijabilne, zavisno od potrebe. 

Kriva L može još biti zadata i na sledeće načine: 

(eksplicitni oblik); 

(implicitni oblik). 

L: { y = y(x) x E I 
z = z(x), 

L: { Fl(X,y,z) = O 
F2(X, y, z) = O 

Površ S (S e ]R3) se zadaje parametarski na sledeći način: 

{
X = x(u,v) 

S : y = y( U, v) , (u, v) E l:::. 
z = z(u, v) '. 

(skalami oblik), ili 

S: r(u, v) = (x(u, v), y(u, v), z(u, v)), 

(2) 

(3) 

(4) 

(4') 

(vektorski oblik), gde je l:::. dvodimenzionalni povezan. skup u ravni uOv, a 
x(u, v), y(u, v), z(u, v) su funkcije dve promenljive koje "zadovoljavaju slične 
uslove kao što je spomenuto za funkcije date u (1). 

Ostali oblici jednačina površi-S: 

S: z = z(x,y), (x,y) E D (D e xOy) (5) 

(eksplicitni oblik); 
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